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Рассматриваются задачи мониторинга сельскохозяйственных угодий при помощи 

мультикоптеров, отличающихся оперативностью проведения и высоким разрешением съемки, 

инвариантностью к облачности и другими достоинствами. Целью исследования является 

разработка концептуальной модели и алгоритмического обеспечения группового управления 

гетерогенными робототехническими комплексами, в том числе беспилотными летательными 

аппаратами, при решении аграрных задач. 

Обоснована актуальность внедрения робототехнических комплексов в аграрную отрасль, 
вызванная социально-экономическими причинами и сокращением мировых ресурсов пресной 

воды. Среди беспилотных летательных аппаратов, которые активно начинают применяться для 

мониторинга угодий, составления картограмм урожайности земель и планирования зон 

внесения удобрений, выделяются мультикоптеры, преимуществами которых являются 

вертикальный взлет и высокая разрешающая способность сенсоров. Помимо бортовой 

видеокамеры, мультикоптеры могут быть оснащены и другими сенсорными средствами, 

например тепловизором, термометром, газовыми датчиками, гидролокаторами, датчиками 

скорости ветра, датчиками давления, инфракрасными и другими сенсорами. 

По результатам анализа существующих робототехнических решений в сельскохозяйственной 

отрасли создана классификация выполняемых ими операций. Предложена концептуальная 

модель и осуществлена формальная постановка задачи управления группой гетерогенных 
сельскохозяйственных роботов на некотором земледельческом пространстве. Рассмотрены 

параметры множества обрабатываемых угодий, множества обрабатывающих 

сельскохозяйственных объектов, множества объектов базирования и хранения 

робототехнических средств, множества выращиваемых сельскохозяйственных культур, 

множества гетерогенных роботов, возможные варианты подъезда/подлета робототехнических 

средств от места базирования к обрабатываемой территории, а также набор ресурсных 

ограничений. 
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